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Il braccio robotico che si ispira a Leonardo

Un team della facolta di ingegneria pubblica un saggio che parte da Da Vinci e arriva ai soft robots
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Dalla catapulta elastica di Leo-
nardo al braccio robotico fles-
sibile. Le classiche catapulte
per il lancio di un oggetto sfrut-
tano la forza di gravita, come
nel caso del trabucco, oppure
utilizzano 'energia elastica di
un elemento esterno. Leonar-
do da Vinci pero, nel Codice
Atlantico, aveva disegnato una
serie di catapulte basata su dif-
ferenti meccanismi in modo

‘da superare e migliorare il lan-

cio rispetto alle catapulte tradi-
zionali. La “catapulta elastica”
di da Vinci, in particolare, rea-
lizzava il lancio dell’oggetto
trasformando I'energia elasti-
ca immagazzinata nel braccio

grazie alla sua capacita di in-
flettersi. Leonardo aveva intui-
to la possibilita di sfruttare la
deformabilita di elementi
strutturali al fine di raggiunge-
re prestazioni migliori, supe-
rando il concetto del meccani-
smo composto esclusivamen-
teda elementirigidi.

E proprio dai disegni di Leo-
nardo che & nata l'ispirazione
per 'articolo "From the elasti-
ca compass to the elastica ca-
tapult: an essay on the mecha-
nics of soft robot arm” (ovvero
“Dal compasso elastico alla ca-
tapulta elastica: un saggio sul-
la meccanica del braccio robo-
tico flessibile” ) , che vede co-
me autori Davide Bigoni, pro-
fessore ordinario di Scienza

delle costruzioni del Diparti-
mento di Ingegneria civile, am-
bientale e meccanica di Uni-
Trento, insieme ai ricercatori
Costanza Armanini, France-
sco Dal Corso e Diego Missero-
ni e che ha conquistato la co-
pertina del numero di febbra-
io della rivista britannica
“Proceedings of the Royal So-
ciety A” dedicata alle scienze
matematiche, fisiche e inge-
gneristiche. I risultati ottenuti
sono un’ulteriore conferma
della applicabilita dei modelli
teorici della meccanica dei so-
lidi alla progettazione ingegne-
ristica dei cosiddetti “soft ro-
bots”, impiegati ad esempio in
un ambito delicato come quel-
lodella medicina.



