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Ricerca | Lispirazione da Leonardo daVind

Il braccio robotico flessibile
creato nei laboratori universitari

Un nuove e innovativo brac-
cio robotico flessibile, ispi-
rato ad antichi disegni di ca-
tapulte originate dal genio di
Leonardo da Vinci, & stato
messo a punto nel laborato-
rio ERC Instabilities delldi-
partimento di Ingegneria del-
I'Universita di Trento.
I risultati ottenuti sono un'ul-
teriore conferma della appli-
cabilita dei modelli teorici
della meccanica dei solidi al-
la progettazione ingegneri-
stica dei cosiddetti esoft ro-
botss, che possono essere
impiegati, ad esempio, in un
ambito delicato come quello
della medicina, dalla diagno-
stica alla chirurgia, oppure
in ambito sportivo, per otti-
mizzare le performance atle-
tiche ad esempio nella disci-
lina olimpica del salto con
‘asta.
I risultati della ricerca hanno
ottenuto la copertina della
prestigiosa rivista britannica
«Proceedings of the Roval So-

cietys, dedicata alle scienze
matematiche, fisiche e inge-
neristiche.

Manon & il primo riconosci-
mento per gli studiosi tren-
tini: si tratta, infatti, della
quarta copertina in 18 mesj
per il gruppo di ricerca co-
ordinato da Davide Bigoni,
professore del Dipartimento
di Ingegneria civile, ambien-
tale e meccanica dell' Univer-
sita di Trento.

Come accennato & proprio
dai disegni di Lecnarde che
& nata l'ispirazione per I'ar-
ticolo «From the elastica
compass o the elastica ca-
tapult: an essay on the me-
chanics of soft robot armes
(ovvero, traducendo, «Dal
compasso elastico alla cata-
pulta efastica: un saggio sulla
meccanica del braceio robo-
tico flessibiles), | cul autor
sono i giovani ricercatori Co-
stanza Armanini, Francesco
Dal Corso e Diego Missero-
nl.
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